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EMENTA

Geoprocessamento:

a) Definicao

b) Historico

c) Principais aplicacdes

Cartografia Aplicada ao SIG
Caracterizacao de dados geograficos.
Campos e objetos geograficos.
Sensoriamento remoto.

Sistema de Informacdes Geograficas (SIG).
Armazenamento de dados geograficos;
Softwares aplicados para geoprocessamento.
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Ultimas quatro décadas

Planeta Terra comecou a ser olhado e
vistoriado por sensores imageadores que,
praticamente, capturam tudo que esta
presente na superficie terrestre ou que nela
esta se modificando.
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Objetivo:

Obter imagens periddicas que
possibilitem a monitoracao do meio
ambiente numa escala global.
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Houve entao o engajamento de pesquisadores
nos estudos do uso e aplicacao do
sensoriamento remoto (Anos 70);

Ll
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AL

Fato esse decisivo para tornar o Brasil num dos
maiores usuarios do sensoriamento remoto do

mundo !
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Historicamente:

Reconhece-se que o termo Sensoriamento
Remoto foi criado para designar o
desenvolvimento dessa nova tecnologia de
instrumentos capaz de obterem imagens a
. distancias remotas.
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Definicao Classica:

“Sensoriamento remoto é uma técnica de
obtencdo de imagens dos objetos sem que
haja um contato fisico de qualquer espécie
entre o sensor e o objeto.”
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. O SENSORIAMENTO REMOTO
= APLICADO AO MAPEAMENTO
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= Area de ciéncia que se ocupa de

= equipamentos, técnicas e procedimentos de

' analise de Dados obtidos sem o contato direto
com o objeto ou fenomeno através de
sensores.

- Esses sensores no caso de mapeamento
registram informacoes de uma porcao limitada
da superficie.

11

UNEMAT - Universidade do Estado de Mato Grosso




‘-g Hryadegﬁ tado de Mato GI? ;%\
a} o |

Nesse processo identifica-se :

Sensor: Dispositivo gue mede uma quantidade
fisica e converto o sinal que foi registrado
numa observacao.

. Propriedade fisica: Radiacao, gravidade.

Alvo: Fendmeno ou objeto estudado
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Plataforma

Armazenados
S Interpretados
Modelados
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Como os sensores dos equipamentos de
Sensoriamento Remoto
captam/registram as imagens ?
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Campo Eletromagnético

Campo Eletrico 7 z
E = Compr inento de onda (digtineas entes duas
Onistas sucessivas)

“ampo Magnetico

VU = Frequéncia
(nixmero de e 1clos poc segundo
passmdo por un porto foco)
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Comprimento de onda de interesse

Espectro visivel ao Homem

|400nm  |450nm  |500nm | 550 nm 600 nm | 650 nm | 700 nm

L H 2 H Il i j

' Raios | Raios l Raios X nfravermelho Radar Onda]s médias Freqliéncia

césmicos | Gama rtas Ondas| | extremamente
| longas, | baixa
; |
1fm 1pm ‘ 1A 1nm m 1mm 1cm ; 1Mm )
102 10° 10* 10° 10° 107

| | I

02 10° 10* 107 102

014 1013 1012 1011 101
(1 Tera-Hz) w

gg'ggg,':}e,;‘,*°1o15 10™ 107 1072 10" 107 10

Frequéncia (Hz)1023 102 102" 102 10‘9 10" 10
(1 Zetta-Hz) (1 Exa-Hz)

108 10° 10* 10® 102
(1 Mega-Hz) (1 Kilo-Hz)
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A Resolucao Espacial indica o tamanho do menor
objeto que é possivel representar na imagem.
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i A Resolucao Espectral dos sensores indica a
guantidade de regides do espectro eletromagnético

.’ nas quais o sensor é capaz de gerar uma imagem
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A Resolucao Temporal se refere ao intervalo de
tempo em dias ou horas, que o sistema demora em
-
-
=

obter duas imagens consecutivas da mesma regiao.

-

-
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Optico Legenda
Resolucao Resolucao Resolucao
Skidtit Sengor Espectral Espacial Temporal
Resolucdo E ral
PRISM esolucho Espect
ALOS -
AVNIR-2 11 - 36 bandas
CAMARA CCD 8 - 10 bandas
CBERS 2 IRMSS 4 - 7 bandas
WFI 0 - 3 bandas
EROS Al CAMARA CCD
EROS B1 CAMARA CCD-TDI Resolucdo Espacial
ATSR 1 5
ERS 1 f=2m
MS 3-10m
ATSR 2
11-30m
ERS 2 MS
31-100m
GOME
IKONOS 2 PAN E MULTIESPECTRAL acima de 101 m
LANDSAT 1 MSS
Resolucdo Temporal
LANDSAT 2 MSS S 5 po
LANDSAT 3 MSS diaria
MSS 2 - 5 dias
LANDSAT 5 g
™ 6 - 20 dias
LANDSAT 7 ETM+ acima de 21 dias
NOAA 17 AVHRR 3
ORBVIEW 2 SEAWIFS
sem dados
ORBVIEW 3 ORBVIEW 3
QUICKBIRD QUICKBIRD
HRG
SPOT 5 HRS
VEGETATION 2
ASTER
TERRA
_ MODIS [
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O SENSORIAMENTO
REMOTO NA PRATICA
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Mapeamento com Precisdo
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Mapeamentos de Queimadas (INPE)
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INTRODUGAO ASNEMFURIAMENTO REMOTO |
APLICADO AO MAPEAMENTO DE SOLO E VEGETACAO g

Mapeamentos de Desmatamentos (INPE)
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AutoCAD 2013 MAPEAMENTO.dwy

I\/Iapeamentos de Degradacoes ( Ex..APPs)
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*  "A MELHOR MANEIRA DE PREVER
O FUTURO E CRIA-LO."
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